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OST.D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigzne
1.1.1Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzaavymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z zemontem odcinka drogi gminnej nr G 150527 C Dulsk
Ptawinek w km od 0+ 0,00 do O + 600,00 wGvra.
1.2. Zakres stosowania specyfikaciji.
Szczegdbtowa Specyfikacja techniczna ( SST) stosayest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zwanych z remontem w/wym. drogi
1.3. Zakres rob6t oblych SST
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmuj

- prace pomiarowe;

- utozenie i zagszczenie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizegan

mechanicznie gr.do 10 cm
- wykonanie podwadjnego powierzchniowegavalenia nawierzchni grysami i
emulgj

- profilowanie i zagszczanie poboczy.
1.4. Okreilenia podstawowe.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu agiqu pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stdgcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiordwotoprzekazywania polegeéinnej
korespondenciji technicznej pagdzy Inspektorem, Wykonawa projektantem.
Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykongywgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasavaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢z¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami
rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzafoa w nim konstrukcji
nawierzchni.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeemte przez
Zamawiajcego niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robdét.
Materiaty - wszelkie tworzywa niezlolne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektow i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimnspektora.
Nawierzchnia- warstwa lub zespét warstw ghcych do przejmowania i rozktadani ofign
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béeganio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.



Warstwa wigzaca - warstwa znajdagca se miedzy warstwg $cieralrg a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.
Warstwa wyréwnawcza- warstwa stagca do wyrownania nierowsoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.
Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia obzen do ruchu na podie
Podbudowa mee sktadé si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. @agjowy mae rowniez obejmowé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadez chrongcych ludzi i
srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymy@aae pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata
jednoczénie do bocznego poparcia konstrukcji nawierzchni.
Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnjest zabiegiem utrzymaniowym
polegagcym na kolejnym rozigeniu : warstwy lepiszcza, warstwy kruszywa, drugiajstwy
lepiszcza, warstwy drobniejszego kruszywa.
Polecenie Inspektora- wszelki polecenia przekazane Wykonawcy przezdkspa, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawgzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant —uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem Dokumentacji

Projektowej

Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich ol (przedmiar) w kolejn&i technologicznej
ich wykonania.

Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jg&kach wykonania oraz za ich zgodida
dokumentagj projektowg, ST i poleceniami Inspektora.
Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajicy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalc.
Zgodnosé robot z dokumentacp projektowg i ST
Dokumentacja Projektowa , Specyfikacje Technicziag dodatkowe polecenia przekazane
przez Inspektora Wykonawcy stangwizes¢ Umowy.
Wykonawca nie mie wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentach
przetargowych.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zna i stosowéa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronysrodowiska naturalnego i zapewrspetnienie nagpujagcych warunkéw
zabezpieczarych przed :
- zanieczyszczeniem ciekow wodnych odpadkami, piytaadiwami, olejami, chemikaliami
oraz innymi

szkodliwymi substancjami
- zanieczyszczeniem powietrza pytami itp.
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
- mazliwoscig powstania pgaru
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacpiot norm okrdonych w odpowiednich
przepisach dotyegzych ochronyrodowiska obcjzaja Wykonawe.



Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony p-poz.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie placu budowy.

Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dggem o0sob niepadanych.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.

Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp.

Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzeggprzepisow dotyczych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokon Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniaicych odpowiednich wymagasanitarnych.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelki materialy i uisdzenia
uzywane do robét od Daty Rozpacia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez
Inspektora. Wykonawcaehzie utrzymywa roboty do czasu kawowego odbioru.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpuélementy
byly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.
Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktgyevgakikolwiek sposob zvgzane z
robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy@w, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawgtzie przestrzeggoraw patentowych i
bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkieymaga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych gdzen lub metod i w sposob agty bedzie informowa
Inspektora o swoich dziataniach , przedstayeidjopie zezwoleiinne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczego6towe informacje datyezproponowanegaodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednigwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirespektora.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegdta w sposob gty spetniaj wymagania Szczegotowej
Specyfikacji Technicznych w czasie pgmi robot. Na wszelkie materiaty zastosowane przy
budowie mostu Wykonawca zobazany jest przedstawaktualry aprobag IBDIM i
deklarac¢ zgodndci.

2.3.Materiaty nie odpowiadge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, ydz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.



2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdygdola one
potrzebne do rob6t byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty svagpkos¢ i
wiasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli przez Inspektora

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Na zastosowanie innegazw/ dokumentacji materiatu w wykonywanych robotach
Wykonawca musi uzyskazgod: Inspektora.

3.SPRZET.

Dobor sprztu do wykonania rob6t przewidzianych w kontrakodevimien gwarantowa
jakos¢ robot okrélong SST.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma bystale
utrzymywany w dobrym stanie technicznymdbie odpowiadawymaganiom ochrony
srodowiska i przepisom dotygzym jego uytkowania, oraz &dzie zaakceptowany przez
Inspektora.

4. TRANSPORT.

4.1. Wykonawca jest zobogzany do stosowania takishodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonania robot i wiciwosci przewaonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotycge przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclyabtna osie i innych parametréw
technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco i na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publiczngdjazdach do placu budowy.

4.2. Wyborsrodkdw transportu pozostawia €lo decyzji Wykonawcy.

5.WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robo6t oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora. Wykonawca przedstaw
Inspektorowi do zatwierdzenia harmonogram robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakéai robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢

zalazorng jakaos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakédci materiatow. Wykonawca
zapewni

odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie

urzadzenia niezé&dne do pobierania probek i badaaterialdw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadZagpomiary i badania materiatow oraz rob6t zatatliwosciag
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganzawartymi w
Dokumentacji

Projektowej i SST.



6.2. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrmbowgzujagcym
Zamawiagceqgo i

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowviahca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaawjacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot,
stany

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechnily, porzdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika Budowy naky wpisywa w szczegolngxi:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczego6lnych elementéw robat,

- przebieg robat, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch, ulegajcych zakryciu i ostatecznego odbioru
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prazepadzonych
bada z podaniem kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Obmiar roboétdazie okrdla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t w jednostkach

ustalonych w kosztorysie ofertowym.
7.2. Obmiary robét zakrywanycledy dokonywane przez Inspektora przy udziale
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Podstawdo oceny jakéci i ilosci odbieranych robot zgodnie z SSfitmdania i
pomiary wykonane zardwno w czasie realizacji jpk zaka@czeniu robét oraz ogiziny
podczas dokonywania odbioru.

8.2. Odbidr robot zanikggych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantwaania ogolnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.



8.3. Odbidér kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaav odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Odbioru kaicowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Xd@ajgego w terminie
ustalonym w warunkach kontraktu, przy udziale Ikspe i Wykonawcy.

8.4. Do odbioru kacowego, Wykonawca jest zobawany przygotowé&nastpujace
dokumenty :

- projekt budowlano — wykonawczy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne,

- dziennik budowy ,

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatdw,

- sprawozdanie techniczne,

- odwiadczenie kierownika budowy o popravéoowykonania robot,
- powykonawcg inwentaryzagj geodezyjn,

- zestawienie iléci i wartasci wykonanych robot wg wzoru kosztorysu ofertowego
- inne dokumenty wymagane przez Zamagaago.

8.5. Odbidr ostateczny ( pogwarancyjny ) polegacenie wykonanych robot zgwanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorzeakowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér ostatecznydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad odbioru kecowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa

jednostk obmiarowg ustalon dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgtdniat wszystkie czynnii wymagania i badania
sktadagce s¢ na jej wykonanie i gdzie obejmowa:

-robocizre bezpdredna,

-wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami ich zakupu,

-wartas¢ pracy sprztu,

- koszty pdrednie,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw

moggcych wysgpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaaaag pozycg w Wycenionym
Slepym Kosztorysie jest ostateczna i wykluczazlimm§¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robét olgiych ty pozycp kosztorysow.

Koszt zabezpieczenia placu budowy oraz zabezpiecpereszkody wodnej przed
zanieczyszczeniem nie podlegagmirej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowy.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



A. PRACE POMIAROWE.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigz(ST), § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét, zaezanych z odtworzeniem punktow wysékmwych w terenie.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jakaiohent przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zgdianych zemontem odcinka drogi gminne;
nr G 150527 C Dulsk — Ptawinek w km od 06800,do 0 + 600,00 w m. Gora.
1.3Zakres robot objetych ST
Odtworzenie i wyznaczenie punktow wységowych oraz inwentaryzacja
powykonawcza trasy drogi: 0,60km .
W zakres rob6t pomiarowych wchodzi:
a/ sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnegosiokgiciowego punktéw gtéwnych
chodnika i punktow wysokgiowych
b/wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualmytlyczeniem dodatkowych
przekrojow
c/zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrartegrzed zniszczeniem oraz
oznakowanie ich lokalizacji na planie sytuacyjnymgelu ich péniejszego
ewentualnego odszukania w terenie.
1.4 Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazoipocztkowy i
koncowy punkt trasy.
Pozostate oki&enia  zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami.
1.4.3 Ogdélne wymagania dotygz robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jékavykonywanych robot oraz za ich
zgodna¢ z dokumentagj projektowy, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtownych trasy, natestosowa bolce stalowe i oznaczye
farbg. Do stabilizacji pozostatych punktéw oragiadkdw, naley stosowa paliki drewniane,
o dtugaci okoto 0,30 m krednicy 0,05-0,08 m.

3. SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktowsekaciowych, naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolit,
- niwelator,
- tyczki,
- faty,
- t&my stalowe.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownymbwinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 Samochéd dostawczy
Samochdd dostawczy , sjudo transportu personelu i spia na plac budowy , w celu
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wykonania pomiaréw i stabilizacji punktow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe, powinny dwykonane z obowgzujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10).
Zamawiajcy zobowgzany jest do przekazania reperu. W oparciu o nadyedostarczone
przez Zamawiacego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne, niezioine do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomw@rpowinny by
wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonavc
ponosi odpowiedzialrié za nasfpstwa niezgodniei wykonanych robét, z dokumentacj
projektows, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczaszepInspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traByedy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego. Wykonawca powinien sprawéizczy rzdne terenu okéone w
dokumentacji projektowejazgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca
stwierdzi,ze rzeczywiste rgine terenu, istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@noitym Inspektora Nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie, nie powidnyd zmieniane przed paogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Vgszg roboty dodatkowe, wynikge z
réznic rzednych terenu, podanych w dokumentacji projektowej i rzdnych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzmstag wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadannaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe. Wszystkie roboty , ktére bazupa
pomiarach Wykonawcy , nie m@@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem przez Inspektora
Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trapynkty pgrednie osi trasy , mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia, ckaggce w sposob wyday i jednoznaczny,
charakterysty& i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatpewinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonaggtaofpowiedzialny za ochren
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania robét. i znaki
pomiarowe, zostayzniszczone przez Wykonawgéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehidt, to zostanodtworzone na koszt
Wykonawcy .Wszystkie pozostate prace pomiarowejdazme dla prawidtowej realizacji
robot, naleéa do obowizkéw Wykonawcy.
5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osiasy i punktow wysokdciowych

Rzdne reperéw roboczych, naleokresli¢ z doktadnécia do 0,5 cm, stosag niwelacg
podwojmg, w nawgzaniu do repera patwowego.
5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy, natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektowg
Os trasy, powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej, nie mge by wiecksze nk 5 cm .Rzdne punktow osi, naky wyznaczy z
doktadndcig do 1 cm, w stosunku doganych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrok jakosci prac pomiarowych, zwkanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i
punktéw wysokéciowych, naley prowadzé wedtug ogéinych zasad. oklenych w
Instrukcjach i Wytycznych GUGIK (4-10)
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7. OBMIAR ROBOT

Roboty obgte niniejsa Specyfikacj podlegag rozliczeniu ryczattowemu obejnygemu
wykonanie wszystkich robot sktadowych olmych w p. 1.3. Cena ryczattowa powinna
zawier& si¢ w cenie catego kontraktu ponienjst to robota wykonywana na koszt
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdét objtych Specyfikagj. polega na sprawdzeniu zgodoiowvyznaczonych
elementéw z Projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Roboty te § wykonywane na koszt Wykonawcy i powinnychywzgkdnione w koszcie
catego kontraktu przez wykonagc

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja DP- T14 o dokonywaniu odbioréw robotgivavych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych jem@dzkich, GDDP
Warszawa, 1989, wraz z friiejszymi zmianami zawartymi w Zadzeniu Nr 4
GDDP 7 dnial10.04.1992 r.

Instrukcja techniczna O-l . Ogdlne zasady wykonanée geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inyegsbtéwny Urzad Geodezji
I Kartografii, Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-l Geodezyjna osnowa pozidgidGiK 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysad@mowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i vikggoiowe. GUGIK 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. @GUG983

wn

N O
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F. PODBUDOWA.

1. WSTEP

1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonaniem wyréwnania istrjiegj podbudowy
ttuczniem kamiennym zggzczanym mechanicznie o grgbodo 10 cm.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jakaichent przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zgganych zemontem odcinka drogi gminne;j
nr G 150527 C Dulsk — Ptawinek w km od 0800do 0 + 600,00 w m. Géra.

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Obejmuje wykonanie:
- utozenie i zagszczenie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizegan
mechanicznie gr. do 10 cm — 186@182 n?)

1.4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcimie — jedna lub wtej warstw
zag:szczonej mieszanki , ktéra stanowi wakstvasng nawierzchni drogowe;.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poe
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2 Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamé&ngtabilizowanych mechanicznie ,
powinno by kruszywo tamane uzyskane w wyniku pokruszeniawaoa skalnego w celu
uzyskania frakcji 31,5/ 63 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne , bez zanieczyszezdcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyéveie zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem
naleey przewozé cementowozami, natomiast cement workowany zmao przewoz
dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpieczony przetg@ceniem.

Kruszywo mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngnateriatami i
zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiem lub przewenymi zbiornikami wody,

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D — BL 00. 00 ,Wymagania ogolne”
5.1. Podiae

Podtaze pod wykonanie podbudowy powinnochqyrzygotowane zgodnie
wymaganiami podanymi w ST D — 04. 01. 01 ,Koryteawe profilowaniem i zagzczaniem
podiaza”.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie mieszanki z kruszywa

Mieszanka z kruszywa powinnadnozktadana w warstwie o jednakowej gretio
takiej, aby jej ostateczna grudégpo zagszczeniu byta rowna gruba projektowane;.
Warstwa podbudowy powinna byoztazona w sposéb zapewnialy osiagniccie
wymaganych spadkéw orazednych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania, powinna odpowiada
wilgotnaosci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN — B 8144
Materiat nadmiernie zawilgocony, powinien zdstgsuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20 % jej
wartasci, powinna by zwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana.

W przypadku, gdy wilgotnig mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10 % jej
wartasci, mieszank nalezy osuszy.
5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie.zé#i Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Kagzt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy, obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robot, podano w ST D M. 00. 00. 00 ,Wymagania
0golne” pkt. 6
6.2 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét, Wykonawca powinien wykordania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamgniki tych badaé Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Prébki naley pobierg w sposob losowy, z rozionej warstwy , przed jej zagzczeniem.
Wyniki powinny by na biegaco przekazywane #tynierowi
6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN — B 04481 (ofeetd), z tolerangj + 10% - 20%.

Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN —B — 0
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6.3.3Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osijgniecia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedlug BN — 77 /8931 — 12. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niémw® ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj nalezy oprzeé na metodzie obgien ptytowych, wg BN — 64 /8931 — 02 i
nie rzadziej ni raz na 5000 mlub wedtug zaleaelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena& za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatceligjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

B<22
E:
6.3.4.Witasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w
pkt. 2.3.2.

Probki do bad@apetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 2.

Tablica 2 Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiaréw

1. | Szerokét podbudowy Jeden pomiar na dtdgio

2. | Rownd¢ podiuzna J- w.

3. | Spadki poprzeczne J. W.

4. | Rzdne wysokéciowe warstwy j. w.

5. | Gruba¢ podbudowy J. W.

6.4.2Szerokdéc podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mie r@zni¢ sie od szerokéci projektowanej, o wicej niz
+10cm, -5cm
6.4.3.RoOwnaci¢ podbudowy
Nierowndci podiuzne podbudowy, naky mierzy¢ 4 — metrow fatg, zgodnie
z BN — 68 /8931 — 04
Nierowndaci poprzeczne podbudowy, najemierzyt 4 — metrovy taty.
Nieréwnaci podbudowy, nie magprzekracz&20 mm.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy, powinny agodne z dokumentagcprojektowy, z
tolerancy +/-0,5 % .
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi, nie powinny przekra@z#& 1 cm, - 2 cm.
6.4.6.Grubas¢ podbudowy
Gruba¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz
+ 10 %, - 15 %.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot, podano w ST D — M — 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t, podano w ST D — M — 00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 8

Roboty uznaje siza zgodne z dokumenta@rojektows , ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6, daty
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot, podano w ST D — M — 00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt. 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuie:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie i Ew. napravwpodiaza,
- dostarczenie mieszanki kruszywa na miejsce wbhaday
- roztazenie mieszanki kruszywa,
- zag:szczenie rozloonej mieszanki kruszywa,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych zgodnie z dokumentapyojektow i

specyfikacj technicza.
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G.PODWOJINE POWIERZCHNIOWE UTRWALENIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotyczce
wykonania i odbioru rob6t zwkzanych z wykonaniem podwdjnego powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jakaiohent przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zgdianych zemontem odcinka drogi gminne;
nr G 150527 C Dulsk — Ptawinek w km od 0600do 0 + 600,00 w m. Goéra.
1.3. Zakres robdt obgtych ST

- powierzchniowe utrwalenie nawierzchni emaglagfaltovg i grysem kamiennym
o wymiarach 8 — 11 mm wét 13 dni/ m*: 1800,00 rh
- powierzchniowe utrwalenie nawierzchni emalagfaltovg i grysem kamiennym
o wymiarach 5—8 mm wdth 10 dn?/ m?: 1800,00 rf
1.4. Okredlenia podstawowe.
Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni pegiiegiem utrzymaniowym
polegajcym na kolejnym roztzeniu :
- warstwy lepiszcza,
- warstwy kruszywa,
- drugiej warstwy lepiszcza,
- warstwy drobniejszego kruszywa.

2. MATERIALY
2.1. Kruszywa.
Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nawierzche stosuje sikruszywa
pochodzcego ze skat wapiennych. Nayestosowa kruszywo tamane o frakcjach:
5—-8 mm, 8 — 12 mm spetriag wymagania PN — B — 11112.
2.2. Lepiszcza.
Jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaleniaost@s drogowe kationowe emulsje
asfaltowe szybkorozpadowe .
3. SPRZET
Wykonawca powinien wykazaie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- rozsypywarek kruszywa;
- skrapiarek;
- szczotek mechanicznych do czyszczenia nawierzchn
- walcéw ogumionych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa.

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzah
je przed zanieczyszczeniem innymi materiatami iilgggeniem.

4.2. Transport lepiszczy.
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Cysterny aywane do przewozu emulsji powinnydpgodzielone na komory o pojemimo do
3 m’®, a przegrody powinny miena dole wykroje umdiwiajace przeptyw emulsji poraéizy
komorami.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Warunki przystapienia do robot.
Przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej paaodniowe utrwalenie mma
wykonywa: w okresie gdy temperatura otoczenia nie jestza nk + 18 C a temperatura
utrwalanej nawierzchni nie jestsza nk + 5 C.
5.2. Przygotowanie nawierzchni.
Nawierzchnia powinna posiaélatasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzclni
charakteryzujca sic duza jednorodnécia. Przed przyspieniem do rozktadania lepiszcza
powinna by oczyszczona przyAciu sprztu mechanicznego.
5.3 Rozkladanie lepiszcza.
Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiddmperatuy:
- emulsja KI — 65 : 40 — 50C .
5.4. Rozktadanie kruszywa, watowanie.
Kruszywo powinno b§ rozktadane rownomiegrwarstwg naswiezo roztazonej warstwie
lepiszcza za pom@aozsypywarki kruszywa. Bezpeednio po rozteeniu kruszywa naley
przysgpi¢ do jego watowania walcami ogumionymi ( 5- krotmeggcie walca ).Przy
wykonywaniu podwdéjnego powierzchniowego utrwalguierwsz warstwe kruszywa watuje
sie tylko wskpnie ( jedno przégie walca ).
5.5. Oddanie nawierzchni do ruchu.
Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabdaogé ruchu naley
ograniczy do 30 km / h .Dlug& okresu w ktorym nawierzchnia powinnatlghroniona
zalezy od warunkow pogodowych. Na ogét dobre gzainie ziarn kruszywa uzyskuje §io
uptywie 24 — 48 godzin.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robot, podano w ST D M. 00. 00. 00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 6
6.2. Badania w czasie robot.
- sprawdzenie stanu czy$tonawierzchni przed rozpogaiem powierzchniowego utrwalania
nawierzchni;
- ocena wygldu zewnrtrznego: powierzchnia jezdni powinnadlaypwnomiernie pokryta
ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszdxeorzacymi wyrazng gruky
makrostruktuy.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostl obmiarow jest nf wykonanego powierzchniowego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot, podano w ST D — M — 00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 8

Roboty uznaje siza zgodne z dokumenta@rojektows , ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6, daty

wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
- oznakowanie robat;
- transport i sktadowanie kruszyw;
- transport i skladowanie lepiszczy;
- przygotowanie powierzchni do wykonania powieraolwego utrwalenia;
- podwajne roztgenie lepiszcza;
- podwojne roziteenie kruszywa;
- watowanie;
- przeprowadzenie pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
1.PN-B-11112 Kruszywa mineralne . Kruszywadae do nawierzchni
dovgych.
2.PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczamikdei wzgldnej
legkiomierzem Englera.
3. BN — 70/8931- 08 Oznaczenie aktywnej przyczeégriepiszczy bitumicznych do

kmyw.



